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Sans bootloader déja programmeé dans le processeur, nous devons
utiliser une sonde JTAG (Join Test Action Group) afin de charger voire
debugger le programme depuis I'IDE sur ordinateur vers le MCU cible.
Un StarterKit embarque déja une sonde de programmation a coté du
processeur cible de test. Sinon, nous pouvons utiliser des sondes
externes plus polyvalentes (ICD4, PICKIT4, etc chez Microchip).

External PICKIT4

PIC18F27K40 JTAG in-circuit programmer/Debugger

SPDIP 28 pins package

RB7/ICSPDAT :
RB6/ICSPCLK '

MCLR/\/rr/RE3L]

i CURIOSITY HPC Starter Kit
RBO with JTAG in-circuit programmer/Debugger

RE%Y s, | Pl
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La carte Curiosity HPC possede deux connecteurs mikroBUS
permettent également d'ajouter des modules externes Click Board
Droposeés par la société Mikroelektronika. Des centaines de modules
externes sont actuellement disponibles en catalogue (Bluetooth, audio,
WIFI, contréle de moteur, afficheurs LCD, capteurs divers, etc)
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- SYSTEMES EMBAROQUES

~ Types de boitiers pour composants

Comme la plupart des composants électronique, un MCU peut étre
décliné en plusieurs boitiers ou packages par le fabricant (DIP, BGA,
QFN, SOP, etc). Chaque bofitier offrant en général un ensemble
d'avantages et d'inconvénients. Il est a noter que seul le boitier change
(encombrement, accessibilité des broches, dissipation thermique,
prototypage ou production, techniques de dépose, etc). La puce de
silicium embarquée est la méme. La curiosity HPC, en tant que matériel
de prototypage, est elle dédiée aux boitiers DIP 28 ou 40 broches.
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